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Abstract 


A device for delivering at least two fluids to be mixed to a mixing device with a drive with a coupling and with 
one feed pump for each fluid is proposed, in which the feed pumps (10) can be coupled individually to the 
drive (34). The feed pumps (10) with their housings can be mounted in such a way on a rotatable bracket 
(12) that their coupling ends point away from the center of rotation (14) of the bracket (12) in a star-like 
manner. In a device in which the drive has an additional coupling running simultaneously, an additional, 
rotatable bracket (12) is provided, at least two feed pumps (10) being installed in a star-like manner on this 
additional bracket. 




Data supplied from the esp@cenet database - 12 



http://12.espacenet.com/espacenet/abstract?CY=ep&LG=en&PNP=US5524983&PN=EP0661 ... 3/1 9/03 



® 



J 



EuropMlsches Patentamt 
European Patent Office 
Office europten des brevets 



iiiiniiiiiiii 

0 Verdffentlichungsnummen 0 661 236 A1 



® 



EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG 



@ Anmeldenummen 94120587.4 
@ Anmeldetag: 2ai2.94 



0 Ini GiA B67D 5/56, B67D 5/44 



0 Prioritat: 04.01.94 DE 4400100 

® Verdffentlichungstag der Anmeldung: 
05.07.95 Patentblatt 95/27 

0 Benannte Vertragsstaaten: 
DEFRQB SE 

0 Anmelder: N.V. ARO S.A. 
EurolaanS 
B-9140 Temse (BE) 

0 Erfinder: DIttgen, Bemdt 
Am Sonnenbrunnen 6 
D-42327 Wuppertal (DE) 



Erfinden Sdirbder, Erhard 
Am Stemberg 27 
D-32791 l^ge-Horste (DE) 
Erfinder Verberclonoes, Qeorges 
NIeuwe Steenweg 61 
B-9140 Temse (BE) 



0 Vertreten l^hmann, Klaus, Dipi.-lng. et al 
Schroeter, Reuchaus* Lehmann, 
Wehser & Gallo 
Patentanwalte, 
Wolfratshauserstrasse 145 
D-81479 MUnctien (DE) 



0 Pumpenanordnung. 



CO 
CO 
C4 



CO 
CO 



0 Es wlrd eine Vorrichtung zum Pumpen von min- 
destens zwei zu mischenden Ruiden zu einer Misch- 
vorrichtung mit einem Antrieb mit einer Kupplung, 
und mit einer Speisepumpe je Fluid vorgeschlagen, 
bei der die Speisepumpen (10) einzeln an dem 
Antrieb (34) ankuppelbar sind. IHierbei l(5nnen die 
Speisepumpen (10) mit ihrem Gehause so an einer 
drehbaren Halterung (12) angeordnet sein, daB sle 
mit ihrer Kupplungsseite vom Drehpunkt (14) der 
Hatterung (12) sternformig weg weisen. Bei einer 
Vorrichtung, bei der der Antrieb eine weitere gleich- 
zeitig mitlaufende Kupplung aufweist, wird eine wei- 
tere drehbare» mit mindestens zwei stemfonmig an* 
geordneten Speisepumpen (10) versehene (12) IHal- 
terung vorgesehen. 
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Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Ue- 
fem von mindestsns zwei zu mischenden Ruiden 
zu einer Mischvorrichtung gemSB dem Oberfoegriff 
des Anspruchs 1. 

Zur Grundiening und/oder zur Beschichtung 
von Bauteilen. beispielsweise im Containerbau Oder 
im atlgemeinen Metallbau Oder auch fm Hoiz-/M5» 
belbau werden unter anderem zwei Komponenten- 
basisiaclce verwendeL Diese Lacice, z. B. Kunst- 
harzlacl^e werden Je nach Anfordeaing aus ver- 
schiedenen Bestandteiien / Ruiden zusammenge- 
rnischt wie z. B. Farben Oder auch Ldsungsmittel ^ 
und Mhnlichem. Urn nun ein mdglichst breites Farb- 
spektrum anbieten zu Icdnnen, sowie unterschied- 
licliste Laclausammensetzungen vorberelten zu 
)(dnnen, mOssen verschledenste Farben und ande- 
re Mischungskomponenten wie z. B. HSrter bereit- 
gehaiten werden. Oblicherweise werden einzelne 
Farbkomponenten und H9rterkomponenten (z. B. 
Isocyanate) Uber Etnzeipumpen in ein EDosiersy- 
stem befdrdert, gemischt und danach auff den ]e- 
weils zu beschichtenden Gegenstand aufgetragen. 
in entsprechenden Vorrichtungen und Aniagen 1st 
der Farbenwechse! und die FQrdermengenveriiait- 
niseinstellung in der Regel mOhsam und zeitauf- 
wendig. So wird t)eispielsw6lS6 fUr jede Farb- Oder 
Hdrterkomponente eine eigene Fdrderpumpe vor- 
gesehen. die in der Regel stMndig iSuft, um im 
Bedarfsfaile eine rasche Zulieferung der entspre- 
chenden Komponente zu ermSgliclien. Dies verur- 
sacht einerseits hohe und unndtige Energiekosten 
und andererseits einen hohen VerschleiB und Ab- 
nUtzung der einzelnen Pumpen. Daraus resultieren 
iiohere Reparaturkosten und kurze inspektionsinter- 
valle. 

Eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es 
nun, eine Vorriclitung zu schaffen, die energiespa- 
render und kostengUnstiger arbeitet» dabei jedoch 
niciit an Zuverlassigkeit und ZweckmMBigkeit ver- 
liert. 

Eine Losung der Aufgabe stellt eine Vorrich- 
tung gemSB Anspruch 1 dar. Hier wird in vorteiihaf- 
ter Weise eine Uefervorrichtung zum Liefem von 
mindestens zwei zu mischenden Ruiden zu einer 
Mischvorrichtung vorgeschiagen, mit einem einzi- 
gen Antriebsmotor mit einer Kuppiung und mit ei- 
ner Speisepumpe je Ruid, die zweckmMfiigerweise 
eine entsprechende Kuppiung aufweist, wobei die 
Speisepumpen einzein an dem Antrieb ankuppel- 
bar sind. Dam it kann vorteilhafterweise nur ein ein- 
ziger Antrieb fOr zwei Pumpen eingesetzt werden. 
der es enm5glicht. daB die einzelne Pumpe auch 
nur dann lauft. wenn sie tatsSchlich an den Antrieb 
gekoppelt ist, was nur dann der Fait ist, wenn sie 
auch bendtigt wird. FUr den Fall dafi die andere 
Speisepumpe ben5tigt wird. wird zweckmaBiger- 
weise der Antrieb von der ersten abgekuppelt und 
an die zweite angekuppelt. worauf diese sofort be- 



triebsbereit zur VerfUgung steht Damit ist auch ein 
relativ schneller Farbkornponentenwechsel m5gDch. 
Die erste Pumpe wird dann nicht mehr unndtiger- 
weise weiteriaufen. In einer vorteilhaften Weiterbit- 
5 dung der Erfindung werden die t)elden Speisepunrh 
pen mit ihrem Qehduse so an einer drehbaren 
Haltarung befestigt dafi sie mit ihrer Kupplungssei- 
te vom Drehpunkt der Halterung stemfdnrtig weg 
weisen. Damit ist es vorteilhafterweise mdglich, mit 

10 einer einzigen Bewegung der dr6ht>aren Halterung 
gleichzeitig eine Pumpe aus ihrer Kupplungsposh 
tion mit dem Antrieb zu entfemen, wdhrend gleich- 
zeitig die andere Pumpe in Kupplungsposition ge- 
bracht wird. Dies spart Zeit und fdrdert eine posi- 

75 tionsgenaue Kuppiung der Pumpe mit dem Antrieb. 
FUr zu mischende Ruide. die be! einer Mischung 
chemisch miteinander reagieren (aushSrten). z. B. 
Farbkomponente und HMrter, ist es in einer erfin- 
dungsgemMfien Weiterbildung zweckmSBig, zwei 

20 unterschiedliche drehbare Halterungen der vorge- 
nannten Art mit darauf angeordneten Pumpen vor- 
zusehen. wobei Qber die eine Halterung Farbkom- 
ponenten und Ober die andere Halterung HSrter- 
komponenten geliefert werden. In einer weiteren 

25 vorteilhaften Weiterbildung der erfindungsgemSlB- 
gen Vonrichtung, sind an der/den drehbaren Halte- 
rung/en bis zu fOnf Speisepumpen befestigt. Diese 
konnen beispielsweise revolverartig um einen 
Drehpunkt der Halterung herum angeordnet sein. 

30 Da mit der Anordnung von ftinf Speisepumpen 
schon ein ungeheuer groBes Farbmlschungsspek- 
trum abgedeckt wird, werden diese fUnf Speise- 
pumpen in der Regel ausreichend sein. Es ist 
jedoch auch im SInne der Erfindung denkbar. die 

35 Anzahl abhangig von Pumpengrofie und ZweckmS- 
Bigkeit zu erhohen oder zu verrlngern. In einem 
weiteren vorteilhaften AusfQhrungsbeispiel der Er- 
findung ist ein Farbenliefersystem mit einer Misch- 
vorrichtung, die einen Farbsammler und einen Har- 

40 tersammier zum Sammein von Farben und H3rter 
und zum Liefern in einen Mischbehatter, sowie 
einen statischen Mischer aufweist, vorgesehen. 
dem eine anhand der verschiedenen AusfUhrungs- 
belsplele geschilderte Vorrichtung gemSB der Erfin- 

4S dung zugeordnet ist. Es ist zu erkennen. dMB eine 
Anordnung der eben genannten Art wesentlich we- 
niger Beschaffungskosten verursacht, da eine gro- 
Be Anzahl von Antrleben bzw. Antriebsmotoren 
wegfSIIt. Gleichzeitig wird ein hoher Energiever- 

50 brauch vermteden. da nur noch ein Antrieb. der 
jedoch in der Regel nicht mehr Leistung ver- 
braucht, als ein nprmaler Pumpenantrieb verwendet 
wird. Vom'chtungen die eingesetzt werden, um die 
entsprechenden Pumpen an und abzukuppein bzw. 

55 in Position zu bringen sind vergleichsweise einfach 
und ben5tigen geringe Energle. Sie werden auch 
nur dann in Betrieb gesetzt, wenn sie benotigt 
werden. In der Praxis ist ein Wechsein der Speise- 
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pumpen von Hand Qbllch und zweckmSeig. 

Die Erfindung wird im fblgenden beispielhafl 
unter Bezugnahme auf die Zetehnungen ertMutert 
Rg. 1 zeigt eine teilwelse schematische Dar- 
stellung einer erfindungsgemSBen 
Vonrichtung. 

Fig. 2 zeigl sine schematische Darstellung 
einer Farbenliefer- und Mischanlage. 
woM die Vonichtung gemMB Rg. 1 
Integriert ist 

Rg. 3 zetgt eine teilweise schematische Dar- 
stellung der Aniage aus Rg. 2, Jedoch 
mtt zusStziichen Aggregaten, sowie in 
der Mitte eine AusfUhrung der erfin- 
dungsgemMBen Uefervorrichtung. 

Fig. 4 zeigt eine vergrdfierte Darsteilung der 
Uefervorrichtung von Rg. 3. 

Fig. 5 zeigt eine vergrdBerte Teildarsteilung 
einer drehbaren Halterung mit zwei 
eingesetzten Spelsepumpen. 

Rg. 6 zeigt eine vergrdBerte Teildarsteilung 
einer Halterung mit fOnf stemfdrmlg 
angeordneten Speisepumpen. 

Rg, 7 zeigt eine Schnittdarstellung einer 
Speisepumpe. die in eine Halterung 
montiert ist, die auf einem teilweise 
gezeigten fahrt>aren Untersatz ange- 
ordnet ist. 

In Rg. 1 ist eine Uefervorrichtung 8 verelnfaciit 
dargesteitt mit einem Rahmen 30. auf den oben ein 
Antriebsmotor 34 aufgesetzt ist. Innerhalb des Rah- 
mens erstreclct sich von unten nach oben eine 
Speisepumpe 10. die in einer Halterung 12 um 
eine Drehachse 14 drehbar gelagert ist. Die Spei- 
sepumpe 10 zeigt mit ihrem Kupplungskopf 16 von 
der Drehachse 14 der Halterung 12 weg in Rich- 
tung des Antriebsmotors 34 und ist mit dem Kupp- 
lungsgreifer 18 der mit dem Antriebsmotor 34 ver- 
bundenen Antriebsstange 32 in Wirlcverbindung. 

Auf der rechten Seite der Fig. 1 sind zwei 
sternf6nmlg um einen Drehpunlct 14 einer Halterung 
12 angeordnete Speisepumpen 10 gezeigt. die 
Ober Leitungen 20 an nicht gezeigte VorratsbehMl- 
ter fOr Ruide wie z. B, Farblcomponenten Oder 
HMrter angeschlossen sind. In ihrer oberen Halfte 
sind die Speisepumpen 10. die hier beispielsweise 
als doppelwirkende Kolbenpumpen ausgebildet 
sind mit Ableihjngen 22 Ober Ventile 24 mit dem 
Sammler 26 verbunden. Im Sammler 26 ankom- 
mende Mischungskomponenten gehen Ober die 
gemeinsame Abieitung 28 aus dem Sammler 26 
hinaus und werden ihrer jeweiligen Verwendung 
zugefOiirt. Die auf der linken Seite der Rg. 1 dar- 
gestellte Speisepumpe 10 ist Ober die Antriebs- 
stange 32 mit dem Antriebsmotor 34 verbunden. 
der in der beispielsweise gezeigten AusfOhrungs- 
form ein druckluftbetriebener Kolbenmotor ist. Ober 
die Druckluftleitung 36 wird der Antriebsmotor 34 



unter Zwischenschattung von bei Druckluftleitungen 
Qbllchen Zwischenbauteilen wie RIter. Wasserab- 
schelder und Oler mil Drucklufl versorgt Ein im 
Antriebsmotor 34 befindlteher Hubkolben bewegt 

5 sich wShrend des Betriebes auf und ab. so daB die 
Kolbenstange 11 der Speisepumpe 10 Qber die 
Antriebsstange 32 nach oben von der Drehachse 
14 der Halterung 12 weg und wieder nach unten 
zurOck bewegt wird. Die hier zweckmSfiigerweise 

10 ven^endete Speisepumpe 10 ist eine doppelwiricen- 
de Kolbenpumpe. die sowohl beim AufwMrts- wie 
beim Abwdrtshub fOrdert. Auf der rechten Seite der 
Rg. 1 ist die linke dargestelite Speisepumpe 10 
aufrecht und mit dem abgebrochen dargestellten 

IS Kuppiungsgreifer 18 des Antriebsmotors 34 ge- 
zeigt. Soli nun Qber die rechte Speisepumpe 10. 
die zur ersten geneigt dargestellt ist. ein anderes 
Ruid zum Sammler 26 gepumpt werden, so wird 
der Antriebsmotor 34 kurz angehaiten. und die lin- 

20 ke Speisepumpe 10 aus der Kupplungsposition 
entfernt und im gezeigten Beispiel nach links ge- 
gen den Uhrzeigersinn gedreht, bis die rechte 
Speisepumpe 10 mit ihrem Kupplungskopf 12 in ^ 
den Kuppiungsgreifer 18 des Antriebsmotors 34 

25 eingreift. Die Kupplung, die hier verwendet wird. 
kann jede Art von Schnapp- Oder Rastkupplung 
sein. Es kann auch bei einer automatischen Anord- 
nung der Vorrichtung der Kuppiungsgreifer 18 ein 
sich wie eine Hand dffnender pneumatisch betMtlg- 

30 ter Qreifer sein, der um einen beispielsweise als 
Pilz ausgebildeten Kupplungskopf 16 der Speise- 
pumpe 10 herumgreift. Kupplungen dieser Art sind 
dem Fachmann bekannt. so daB sie an dieser 
Stelle nicht besonders beschrieben werden. Wird 

35 wieder die von der linken Speisepumpe 10 lieferba- 
re Ruidkomponente fUr die gewUnschte l^ischung 
bendtigt, so kann bei angehattenem Antriebsmotor 
34 die Halterung 12, die in dem Lagerbock 9 Ober 
die Drehachse 14 drehbar gelagert ist, wieder im 

40 Uhrzeigersinn zurOckgedreht werden. indem man 
einfach per Hand die rechte Speisepumpe 10 greift 
und aus der Kupplungsposition, die hier als vertika- 
ie Position dargestellt ist, in eine danebenliegende 
Position zu drehen, worauf gleichzeitig die linke 

45 Pumpe wieder in die Kupplungsposition gebracht 
wird. 

Rg. 2 zeigt eine schematische Darsteilung ei- 
ner Aniage zum l^ischen von Fluiden, in der die 
erfindungsgemMBe Vonichtung mehrfach integriert 

50 ist. Auf der rechten Seite ist die schon in Fig. 1 
fcteschriebene Anordnung einer Halterung 12 mit 
zwei Speisepumpen 10 zu erkennen. Auf der linken 
Seite ist eine Mhnliche Anordnung gezeigt. die eine 
Halterung 12 mit fOnf Speisepumpen 10 zeigt. die 

55 stemfdnnnig in der Haltemng 12 mit ihrem Gehause 
befestigt sind und mit ihrem Ende, das dem Kupp- 
lungskopf 16 gegenUberiiegt. zur Drehachse 14 
zeigen, die in dem Lagerbock 9 angeordnet ist 
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zeigen. Die Speisepumpe 10 der linken Hatterung 
12, die aufrecht steht, ist in KupplungsposHion mit 
dem Kupplungsgreifer 18 der nfcht gezefgten Aiv 
trfebsstange 32 gekuppelt Unks aufien in Fig. 2 
sind fQnf Qt)ereinander angeordnete Ueferpumpen 
44 gezeigt. die Kolbenpumpen Oder auch Mem- 
branpumpen Oder sonstfge zweclondfiige Pumpen 
sein Icdnnen, die zum Transport und zur Fdrderung 
von Flutden geeignet sind. Sie sind Qber eine F5r- 
derleitung mit den in der Halterung 12 angeordne- 
ten Zuleltungen fQr die Speisepumpen 10 verfoun- 
den. Die Verwendung von solchen Ueferpumpen ist 
fakultativ und in bestimmten FMIIen zweclonSBig, 
wenn z. B. die VoratsbehMlter fOr die Ruide weit 
vom Verwendungsort entfemt sind. Vom oberen 
Teil der aucli hier zweclcmMfiigerweise als doppel- 
hubige Koibenpumpen ausgebiideten Speisepum- 
pen 10 gehen Zuleitungen zu Ventilen 24, die an 
einem Sammler 26 angeordnet sind. Mit der linken 
mit fOnf Speisepumpen 10 versehenen Halterung 
12 werden vorzugsweise Farbkomponenten zu dem 
auf der linken Seite vorzugsweise als Farbsammler 
26 ausgebiideten Sammler zugefOhrt Von dort 
fUhrt eine Leitung Ober einen Druckmesser 46 zu 
einem auf dem Mischer 38 aufgesetzten Venti) 24. 
In dem Sammler 26 werden die hier gesammelten 
Rulde. beispielswelse Farbkomponenten zur 
Mlschvonichtung 38 gebracht. Dieser Mischvorrich- 
tung 38 Ist ein Mischer 40 zugeordnet, der ein 
statischer Oder dynamischer Mischer sein l<ann. 
Die in Rg. 1 beschriebene und hier in Rg. 2 auf 
der rechten Seite gezeigten Darstellung der in der 
Halterung 12 angebrachten zwei Speisepumpen 10 
wird in dem hier dargesteKten Beispiel zur Fdrde- 
rung und Dosierung von HMrterkomponenten einge- 
setzt, die aus Vorratsbehaltern Gber Pumpen 44 
Qber die Halterung 12 zu den Speisepumpen 10 
gefordert werden. Die ZufOhrung dieser HSrterkom- 
ponenten zur Mischvorrichtung 38 wird analog der 
ZufOhrung der Farbkomponenten durchgefUhrt. Es 
gehen hier ebenfalls von den Speisepumpen 10 
Ableitungen 22 Uber Ventile 24 in einen Sammler 
26, der hier der Hartersammler Ist und werden von 
dort Uber einen Druckmesser 46 einem auf der 
Mischvorrichtung 38 aufgesetzten Ventil 24 der 
Mischvorrichtung 38 zugefOhrt und in den Wir- 
kungsbereich eines Mischers 40 gebracht. Hier zu- 
satzlich dargestellt ist eine SpUtmittelpumpe 42, 
die nach Wunsch entweder nach Farbwechsel, d. 
h. Wechsel einer Speisepumpe 10 oder nach Hit- 
terwechsel. der ebenfalls Uber das Umpositionieren 
von Speisepumpen 10 durchgefUhrt wird. in Betrieb 
gesetzt wird. Die SpUlfiUssigkeit die von der SpUI- 
mittelpumpe 42 Uber die SpUlleitung 43 Uber Venti- 
le 24 den einzelnen Sammler- und Mlschvorrich- 
tungskomponenten zugefUhrt wird. kann ein reines 
Reinigungsmittel oder auch ein Losungsmittel sein, 
das auf die Konsistenz und die Zusammensetzung 



der einzelnen Farb- und HSrterkomponenten abge- 
stimmt ist 

Die Bedienung der Uefervorrlchtung 8 (wie in 
den Rg. 1 und 3 zu sehen) Qber das Verstellen der 

5 Speisepumpen 10 je nach Anforderung einer be- 
stimmten Komponente funktioniert bel der auf der 
linken Seite mit fOnf Speisepumpen 10 versehenen 
Haltenjng 12 genauso wie bei der auf der rechten 
Seite dargestellten Haltemng 12. deren Bedienung 

10 oben beschrieben worden ist Es sind auf der lin- 
ken Seite die Bohrungen 13. die in der Halterung 
12 angebracht sind. zu erkennen. die einen in der 
Position 15 angebrachten Raststift aufnehmen k5n- 
nen. Das Qnrasten der Halterung 12 Uber die Boh- 

15 rung 13 und den Raststift 15 erieichtert das Posltio- 
nieren der Speisepumpen 10 unterhalb des Kupp- 
lungsgretfers 18 der nicht gezeigten Antriebsstange 
32. 

In Rg. 3 ist eine der in Rg. 2 dargestellten 

20 Aniage sehr Shnliche Aniage gezeigt die Jedoch 
mit zusMtzlichen Aggregaten versehen ist Es ist in 
der Mitte auch die Llefervonlchtung schematisch 
gezeigt tile in der Rg. 4 noch detailliert beschrie- 
ben werden wird. Die Rg. 3 dient eigentlich nur der 

25 Beschreibung der gegenUber der in Rg. 2 darge- 
stellten Aniage zusatziich eingesetzten Aggregate. 
So ist beispielswelse an jeder Speisepumpe 10 
zwischen Zuleitung und Abteilung ein Uberdruck- 
ventil 54 eingesetzt. Im oberen Teil der Speise- 

30 pumpen 10 sind wahlweise auch Uberdruckventile 
54 angebracht An dieser Stelle kann je nach 
Wunsch auch ein Schauglas fOr die hier zu f5r- 
demde Fart>- oder HSrterkomponente angebracht 
werden. Zwischen den Speisepumpen 10 und den 

35 Ventilen 24 der Sammler 26 kSnnen wahlweise 
Filter 48 zum Filtern des gefdrderten Materials 
eingesetzt werden. Abhangig vom geforderten Ver- 
arbeitungsdruck einer Mischung oder einer Kompo- 
nente kann Uber einen Druckregler 50 wahlweise 

40 ein am Druckmesser 46 ablesbarer Druck einge- 
stellt werden. Die Druckmesser 46 kdnnen wahl- 
weise auch mit Grenzwertgebern ausgerUstet sein. 
Es versteht sich von selbst, daS bei der auf der 
rechten Seite dargestellten Anordnung. die zweck- 

45 mMfiigenveise zum Uefem und Dosleren von HSr- 
tericomponenten eingesetzt werden kann, analoge 
Aggregate In die Leitungen eingesetzt werden k5n- 
nen. Die in Rg. 3 nur schematisch dargestellte 
Liefervorrichtung 8 ist dort gezeigt, wobei sie in 

50 90* gedrehter Stellung links und rechts jeweiis die 
eingesetzte Halterung 12 mit den Speisepumpen 
10 zelgt. Die Liefervorrichtung ist im einzelnen in 
Rg. 4 beschrieben. Hier soli angenommen werden. 
dafi die linke Speisepumpe 10 eine in Rg. 3 auf 

55 der linken Seite gezeigte Speisepumpe 10 darstellt 
Die rechte Speisepumpe 10 aus Rg. 4 entsprlcht 
einer der Speisepumpen 10 der auf der rechten 
Seite der Rg. 3 dargestellten Anordnung. Rg. 4 
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zeigt besonders anschaultch, daB unter Verwen- 
dung nur eines Antriebsmotores 34 nicht nur die 
reine F8rderung von zu mischenden Ruiden be- 
werkstelRgt werden kann. sondem die Uefervorrfch- 
tung 8 auch in vorteiihafter Weise Qber einen Hebel 5 
56. der In einem Qegenlager 60 gelagert ist. gleich- 
zeitig die rechte Speisepumpe 10, die hier beh 
spielsweise als HIrterpumpe eingesetzt wird, als 
Do$iervorrichtung betrieben werden kann. Ober die 
mit der Tiff. 55 bezeichnete Dosieranordnung kann lo 
das VerhMHnis der Fdrdermengen zwischen der 
linken Speisepumpe und der rechten Speisepumpe 
10 eingestelit werden. Der Hebel 58. der auf der 
Antriebsstange 32 im Anienkpunkt 64 drehbar geia- 
gert ist geht durchi die Kullsse 66, in der er ver- is 
sciiiebbar angeordnet ist, hindurch und ist In einem 
weiteren Anienkpunkt 64 einer Qber der rechten 
Speisepumpe 10 angeordneten Antriebsstange 32 
dreht>ar gelagert. Wenn sich nun aufgrund einer 
AbwMrtsbewegung der Antriebsstange 32 des An- 20 
triebsmotors 34 der iinke Anienkpunkt 64 nach 
unten bewegt, bewegt sich der rechte Anienkpunkt 
64 nach oben, da -der i-lebel 56 Qber das im 
Gegenlagerhalter 58 momentan ortsfest angeordne- 
te Gegenlager 60 gedreht wird. Das Mischungsver- 25 
hattnis, das durch das KolbenhubverhMitnis der lin- 
ken und der rechten Speisepumpe festgelegt ist. 
kann man an der Anordnung des Gegenlagers 60 
zwischen den beiden Anienkpunkten 64 feststellen. 
Es ist im hier dargestellten Beispiel zu erkennen, 30 
daB unterschiedliche Mengen einer Farbkomponen- 
te (Qber die Iinke Speisepumpe 10) und einer HMr- 
terkomponente (Ober die rechte Speisepumpe 10) 
gefardert werden. Dieses DosierverhSltnis ist eln- 
stelibar. in dem der Gegenlagerhalter 58. der Qber 35 
das Drehen der Gewindespindel 68 hin und her 
bewegt werden kann, eingestelit werden kann. 
Durch das Drehen der Gewindespindel 68 Qber das 
Handrad 70 wird der Gegenlagerhalter 58. in des- 
sen Innerem eine nicht gezelgte Mutter angeordnet 40 
ist. nach links Oder rechts bewegt. Dies ist durch 
entsprechende Pfeile gekennzeichnet. Ober Drehen 
des Handrades 62 wird der Gegenlagerhalter 58 
mit dem Gegenlager 60 vor dem Einstellen des 
DosierverhSltnisses geldst und danach wieder arre- 45 
tiert 

Rg. 5 zeigt eine vergr5Berte Darstellung eines 
Tells der Uefervorrichtung 8 mit der hier beispiels- 
weise gezeigten Anordnung von zwei fUr die F5r- 
derung von HMrter eingesetzte Speisepumpen 10. so 
Bei der geneigt dargestellten Speisepumpe 10 ist 
eine mdgliche Ausbildung eines Kupplungskopfes 
16 gezeigt. die hier etwa pilzformig gestaltet ist. 
Bei der hier aufrecht gezeigten Speisepumpe 10 ist 
die Kolt)enstange 11 nach oben ausgefahren. Sie 55 
steht mit ihrem Kupplungskopf 16 mit dem Kupp- 
tungsgreifer 18 in Verbindung. Am Kupplungsgrei- 
fer 18 angeordnet ist ein Hebelstift 76. der im hier 



nicht gezeigten Anienkpunkt 64 in den Hebel 56 
eingreift Die Liefervonichtung 8, die hier nur teih 
weise gezeigt wird, steht mit ihrem Rahmen 30 auf 
einer Bodenfifiche eines Wagens 72. 

Rg. 6 zeigt eine der in Rg. 5 gezeigten analo- 
ge Anordnung, wobei die mittiere Speisepumpe 10 
mit dem Antrieb gekoppelt ist 

Rg. 7 zeigt im Schnitt in vergr&Berter Darstel- 
lung eine Speisepumpe 10. Es ist hier gut zu 
erkennen. wie der L^gert>ock 9 auf einem Wagen 
72 angeordnet ist Darin gelagert Ist die Drehachse 
14, die hier beispielsweise mit Rollenlagem gela- 
gert ist. DarOber angeordnet ist ein Raststift 15, der 
in eine Bohrung 13 eingreift. Ob nun der Raststift 
15 im Lagert>ock 9 angeordnet ist. zum Einrasten 
in eine Bohrung 13, die in der Halterung 12 ange- 
ordnet sein kann, oder umgekehrt ist je nach 
zweckmafliger Anordnung der Von'ichtung wShll^ar. 
Gut zu erkennen. ist die Anordnung der Speise- 
pumpe 10 mit ihrem Gehauseunterteil, das von 
dem ICupplungskopf 16 weg zeigt, in der Halterung 
12. An der mit 20 marklerten Stelle. wird die Zulei- 
tung zu der Speisepumpe 10 angebracht die das 
entsprechende Ruid Qber die Unterseite der Spei- 
sepumpe in diese hineinfdrdert. An der mit 22 
marklerten Stelle wird die Ableitung an der Speise- 
pumpe angebracht. 
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PatentansprUche 

1. Vorrichtung zum Liefem von mindestens zwei 
zu mischenden Ruiden zu einer Mischvorrich- 
tung, 

- mit einenn Antrieb mit einer Kupplung. 
und 

- mrt einer Speisepumpe je Fluid, 
dadurch gekennzeichnet, 
dafi die Speisepunnpen (10) einzeln an denn 
Antrieb (34) ankuppelbar sind. 

2. Vorrichtung nacti Anspruch 1. dadurch ge- 
kennzeichnet, dafi die Spelsepumpen (10) mit 
Ihrem GehMuse so an einer drehbaren Halte- 
rung (12) angeordnet sind, dafi sie mit ihrer 
Kupplungsseite vom Drehpunkt (14) der Halte- 
rung (12) stemfdrmig weg weisen. 

3. Vonichtung nach Anspruch 2, wobei der An- 
trieb eine weitere gleichzeitig mitiaufende 
Kupplung aufweist, gekennzeichnet durch 
erne weitere drehbare. mit mindestens zwei 
sternformig angeordneten Speisepumpen (10) 
versehene (12) Halterung. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 3, dadurch ge- 
kennzeichnet, dafi zwischen den beiden 
Kupplungen ein Getriebe angeordnet ist, um 
die Speisepumpen (10) mit unterschiedlichen 
F6rdervolumen pro Zeiteinheit zu betreiben. 

5. Vorrichtung nach Anspnjch 4. dadurch ge- 45 
kennzelchnet, dafi das Getriebe ein Hebeige- 
triebe ist. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, dafi das Getriebe einstellbar so 
ist. 

7. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden 
AnsprUche. dadurch gekennzeichnet, dafi der 
Antrieb einen l-lubkolbenmotor (34) aufweist. 55 

8. Vonichtung nach Anspruch 7, dadurch ge- 
kennzelchnet, dafi der Hubkolbenmotor (34) 



mit Drudduft betreibbar ist. 

9. Vorrichtung nach einem der AnsprUche 3 bis 
8, dadurch gekennzeichnet, daS mit den 
Speisepumpen (10) der elnen Halterung (12) 
Fart)stoffkomponenten und mit den Speise- 
pumpen (10) der anderen Halterung (12) H9r- 
terkomponenten f6rderit)ar sind. 



10 10. Fart>enli6f6rsyst6m mit einer MIschvorrichtung, 
die einen Farbsammler und einen HSrter- 
sammler zum Sammein von Farben und HSrter 
zum Uefem in einen Mlschk)ehSlter und einen 
statischen Mischer aufweist. gekennzeichnet 
15 durch eine Vorrichtung gemafi einem der An- 
sprtiche 3 bis 9. 
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